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(54) Damping device 

(57) The damping device as claimed in the invention comprises an actuating device consisting of 
an oscillating element in order to convert an electrical oscillation into a mechanical vibration, and 
an amplification mechanism for amplifying the resulting mechanical vibration is mounted between 
two components, of which at least one is a vibration source so that the delivered mechanical 
vibration of the actuating means is superimposed on the vibration which is to be controlled. As 
such, it can have a measuring sensor which is mounted in the propagation path of the vibration to 
be attenuated, and a control device which depending on the output signal fi:om the measuring sensor 
applies an electrical oscillation which corresponds to the vibration which is to be attenuated. A 
measuring sensor converts the mechanical vibration which is to be attenuated into an electrical 
oscillation and depending on this delivered electrical oscillation the control device applies an 
electrical signal which is assigned to the vibration to be attenuated to the oscillating element. This 
oscillating element converts the applied electrical signal into a mechanical vibration with a very 
small amplitude. This mechanical vibration with a very small amplitude is amplified by an 
amplification mechanism and in terms of the actuating means an amplified mechanical vibration is 
available. This mechanical vibration which of the . . . between two 
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@ Dimpfungseinrichtung 

@ Die erflndungsgemdBe Oampfungseinrichtung umfaSt ei- 
ne Betitigungseinrichtung, die aus einem oszitlierenden 
Element besteht, urn eine elektrische Schwtngung in eine 
mechanische Schwingung umzuwandeln. und ein Varstar- 
kungsmechaniamus zum Verstirken der rasultierenden me- 
chanischen Schwingung 1st zwiachen zwei Bauelemanten 
angeordnet, von denen mindeatena eines eine Schwin- 
gungaquelle iat. so daE die abgegebene mechanische 
Schwingung der BetStigungaeinrichtung der zu kontrollie- 
renden Schwingung uberlagert wird. Ala aolche kann ate 
einen MeBfOhler aufweiaen, der im Auabreitungaweg der 
abzuachwflchenden Schwingung angeordnet iat, aowie eine 
Steuereinrichtung, die in Abhangigkait von dem Auagangaai- 
gnal aus dem Mefifuhler eine elektrische Schwingung 
anlegt« die der abzuschwachenden Schwingung entspricht. 
Ein MeQfuhler formt die abzuschwichende mechanische 
Schwingung in eine elektrische Schwingung um, und in 
Abhangigkett von dieaer abgegebenen elektrischen Schwin- 
gung legt die Steuereinrichtung ein elektrisches Signal, das 
der abzuschwichenden Schwingung zugeordnet ist, an das 
oaziilierende Element an. Dieaea oazillierende Element formt 
daa angelegte elektriache Signal in eine mechanische 
Schwingung mit einer aehr kleinen Amplitude urn. Diese 
mechanische Schwingung mit aehr kleiner Amplitude wird 
vom Verstirkungsmechaniamua veratirfct, und von der BetS- 
tigungseinrichtung her ist eine veratirkte mechaniache 
Schwingung verfugbar. Dieae mechaniache Schwingung, 
die von der zwiachen zwei ... 
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